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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegbtowe] specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania ogdlne dotyczace
wykonania i odbioru rob6ét drogowych przy przebudowie elementow drog.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot dla inwestycji pod nazwa ,Przebudowa drog gminnej w m. Sucha etap Il — chodnik dla
pieszych”

1.3.  Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogoélne, wspolne dla roboét objetych
szczegblowymi specyfikacjami technicznymi, opracowanymi dla elementow droég inwestycji j/w. dla
poszczego6lnych asortymentdw robot drogowych:

D.01.01.01 — Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych, -str. 9
D.01.02.04 — Rozbiorka elementéw drég - str. 12
D.02.01.01 - Wykonanie wykopow w gr. kat. I-111, - str. 14
D.04.01.01 — Profilowanie i zageszczenie podloza - str. 17
D.04.02.01 — Warstwa odsaczajaca z piasku - str. 19
D.04.04.02 — Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie, - str. 22
D.05.03.23 — Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej. - str. 29
D.08.01.01 — Krawezniki betonowe. - str. 31
D.08.03.01 — Betonowe obrzeza chodnikowe. - str. 34
14. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy cato$¢ techniczno-uzytkows
(droge) albo jego czes¢ stanowigca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus
ziemny, wezet).

1.4.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz

z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3  Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy
dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i1 okolicznos$ci zachodzacych w toku
wykonywania robot.

1.4.4. Inzynier — osoba wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktorej Wykonawca jest poinformowany, ze

wykonuje czynnos$ci Inzyniera (Inspektora Nadzoru), odpowiedzialna za nadzorowanie robot — funkcj¢ Inzyniera

petni inspektor nadzoru inwestorskiego zatrudniony przez Zamawiajgcego

145. Jezdnia — cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do

wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.7. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami

dzielacymi jezdnie.

1.4.8. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.49. Kaoryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.10. Rejestr obmiarow - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, sluzacy do

wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych

zatacznikbw. Wpisy w rejestrze obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.4.11. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,

niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakos$ci materialow oraz robét.

1.4.12. Materiaty - wszelkie tworzywa niezb¢dne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacjg projektows i

specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4.13. Nawierzchnia - warstwa lub zespo6t warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu
na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.
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a) Warstwa Scieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.
b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwa Scieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze
rozlozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.
€) Warstwa wyrownawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu istniejacej
nawierzchni.
d) Podbudowa - dolna cz¢$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze.
Podbudowa moze sktadaé si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.
e) Podbudowa zasadnicza - gorna czes¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona sktada¢ si¢ z jednej lub dwdch warstw.
h)  Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lezacej powyzej.
i)  Warstwa odsaczajgca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.
1.4.14. Niweleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwini¢cie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi
lub obiektu mostowego.
1.4.15. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci przemarzania.
1.4.16. Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemnej,
dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.
1.4.17. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowej.
1.4.18. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.
1.4.19. Wykonawca — osoba prawna lub fizyczna, ktorej oferta na wykonanie robot zostata zaakceptowana przez
Zamawiajgcego.
1.4.20. Przepust — obiekt wybudowany w formie zamknietej obudowy konstrukcyjnej, stuzacy do przeptywu
matych ciekow wodnych pod nasypami korpusu drogowego.
1.4.21. Zamawiajacy — Gmina Pionki.

15. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacija
projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajagcy w terminie okre§lonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspotrzedne
punktow glownych trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej. i
dwa komplety SST.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i
utrwali na wlasny koszt.
15.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawierata rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegbtowych warunkach umowy.
15.3. Zgodnos¢ robét z dokumentacja projektowg i SST
Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera Wykonawcy
stanowig cz¢$¢ umowy, a wymagania wyszczegdlnione w choéby jednym z nich sg[ obowigzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentdéw obowigzuje nastepujaca
kolejnos¢ ich waznosci:

1. Specyfikacje Techniczne.

2. Dokumentacja Projektowa.

Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich

wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.
W przypadku rozbieznos$ci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okre$lonego przedzialu tolerancji. Cechy materiatow i elementow
budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie
mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
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W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub SST
i wplynie to na niezadowalajaca jakos§¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastagpione innymi, a
roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w sposob
uzgodniony z zamawiajgcym

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z

odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia
robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postgpu robot projekt organizacji ruchu powinien
by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sie, ze jest wliczony
W ceng umowna.
1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony §rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczgcych
ochrony $rodowiska na terenie i wokdét terenu budowy oraz begdzie unikal uszkodzen lub ucigzliwosci dla
0s0b lub wilasnosci spotecznej i innych

15.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegat przepisy ochrony przeciwpozarowe;.
Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem 0so6b trzecich.
1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
1.5.8. Ochrona wlasno$ci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wilascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w
czasie trwania budowy.
O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inzyniera
i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspotpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadatl za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.
1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow
Wykonawca stosowal si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie
materiatdw 1 wyposazenia na i z terenu robét i bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera.
1.5.10.  Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegal przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.
15.11.  Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot.
Wykonawca bedzie utrzymywat roboty do czasu odbioru ostatecznego

2. MATERIALY
2.1.  Zrédla uzyskania materialéw

W terminie ustalonym przez Inzyniera, przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do rob6t Wykonawca przedstawi szczegdlowe informacje dotyczace proponowanego zrddta
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow i odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych
oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialty uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniaja wymagania SST w czasie postepu robot.
2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom
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Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy,
beda ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyj¢ciem i niezaptaceniem
2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robot,
byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jako$¢ i wlasciwosci do robot i byly dostgpne do
kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawcg.
2.4, Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3
tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych
przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ podzniej zmieniany bez zgody
Inzyniera.

3.SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i
powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym dokumentacji projektowej i w SST.
. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujgce zachowania warunkow umowy,
zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktére nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodk6w transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda speinia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie odpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie mogg by¢ dopuszczone przez
Inzyniera, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwatl na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatdw 1 wykonywanych robot, za ich zgodno§¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami SST, oraz
poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokos$ci
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na pismie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawcg w wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostana, jesli wymagat tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnos$¢.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robodt beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach
i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materialdow i robot, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materialow, do§wiadczenia z przesztosci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestig.

Polecenia Inzyniera bgda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozona
jakos¢ robot.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robdt i jakosci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbg¢dne do pobierania probek i badan materiatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w
celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzal pomiary i badania materialdow oraz robdt z czgstotliwoscia
zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwosci sa okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robo6t zgodnie z umowa.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialdéw ponosi Wykonawca.
6.2. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materialow kt6re
budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawceg usunigte lub
ulepszone z wilasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bgdg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystgpieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich
wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywal Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej

jednak niz w terminie z nim uzgodnionym.

6.5. Badania prowadzone przez InZyniera

Inzynier, bedzie ocenial zgodno$¢ materiatéw i robot z wymaganiami SST na podstawie wynikéw badan
dostarczonych przez Wykonawcg.

Inzynier moze pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj
koszt lub koszt Zamawiajacego. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to
Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub
dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materialow i1 robot
z dokumentacjg projektowa i SST. W takim przypadku catkowite koszty powtoérnych lub dodatkowych badan i
pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.6. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okres$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentdéw
technicznych,

2. certyfikat zgodnosci z:

- Polska Norma lub
- aprobatg techniczna, w przypadku wyrobdow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie
sg objete certyfikacjg okreslong w pkt 1 i ktore spetniaja wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda partia dostarczona
do robo6t bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych .badan bgda dostarczone przez
Wykonawce Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.7. Dokumenty budowy

(1)  Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na
Wykonawcy.
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Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska shuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwale,
w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

2 Rejestr obmiaréw
(3)  Dokumenty laboratoryjne
(4)  Pozostate dokumenty budowy:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoéty przekazania terenu budowy,
€) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokéty odbioru robot,
e) protokéty z narad i ustalen,
f)  korespondencj¢ na budowie.
6.8  Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy beda' przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1, Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja
projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych robét i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Whyniki obmiaru b¢da wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robdot. Bledne dane zostang
poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

7.2. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.
Obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

8.  ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST i umowy, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2.  Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
-Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i
jakosci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie

ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postegpu robot.
Odbioru robot dokonuje Inzynier.

Gotowo$¢ danej czgsci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz
w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jakos$¢ 1 ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow zawierajacych
komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja
projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3.  Odbiér czeSciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru czg§ciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6ot. Odbioru robot dokonuje Inzynier.
8.4. Odbidr ostateczny robot
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8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego roboét
Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci 1 wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera.

Odbidér ostateczny robdt nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robot.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnos$ci Inzyniera i
Wykonawcy.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robdt uzupehiajacych w
warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot".

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.  Ustalenia ogolne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajgce si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji
projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:
- robocizneg bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
- warto$¢ zuzytych materialdow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i
transportu na teren budowy,
- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1 Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz. 414).
2. Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie
dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P.Nr 2 z 1995 r., poz. 29).
3. Ustawa z dnia 21,03,1985 o drogach publicznych Dz. U. Nr 71/2000 poz. 838, z p6zniejszymi zmianami,
4. Ustawa Prawo Budowlane z dnia 7 lipca 1994 roku (tekst jednolity Dz. Ust. Nr 106 z 5 grudnia 2000r., poz.
126 z p6zniejszymi zmianami),
5. Ustawa z dnia 27.03.2003 o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym Dz.U. nr 80/2003 poz. 17,
6. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 03.07.2003r. w sprawie szczegétowego zakresu i formy
projektu budowlanego Dz.U. Nr 120/2003 poz. 1133,
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D-01.01.01 ,
ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

CPV 45100000-8

1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t zwigzanych z odtworzeniem wszystkich punktow sytuacyjnych i1 wysokoSciowych oraz
wytyczeniem elementow trasy niezbednych do prawidtowego wykonania rob6t przy budowie elementow drog
1.2 Zakres stosowania SST.

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy dla inwestycji
pod nazwa - wg SST D.00.00.00
1.3 Zakres robét objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wszystkimi
czynno$ciami umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenia w terenie przebiegu osi gtownych, osi
pomocniczych, przekrojow poprzecznych oraz wyznaczenia wszelkich punktow wysokos$ciowych koniecznych
do wykonania robdt oraz ochrong i przeniesieniem punktéw poligonowych.

Umowne iloéci robot, mierzone wzdtuz osi glownych poszczegdlnych elementdw (etapdw robdt) drogi
wynosza tacznie :

0,8 km,.
1.3.1 Odtworzenie trasy i punktow wysokos$ciowych.
W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktdéw wysokosciowych wchodza:

a). wyznaczenie sytuacyjne 1 wysokosciowe punktow glownych osi trasy i innych punktow
charakterystycznych,

b). uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi)

C). wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych).

d). wyznaczenie przekrojow poprzecznych.

e). zastabilizowanie punktow w sposOb trwaly, ochrona przed ich zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

f). wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej wraz z zarejestrowaniem jej we

wilasciwym osrodku dokumentacji geodezyjnej.
1.3.2. Ochrona i przeniesienie punktow poligonowych.

Nalezy zlokalizowaé wszystkie istniejagce punkty poligonowe osnowy geodezyjnej. W przypadku lokalizacji
punktéw w poblizu drogi, nalezy zachowa¢ szczegbdlng ostrozno$é przy pracach w ich poblizu, a punkty ktorych
nie mozna zostawi¢ bez ich naruszania nalezy odtworzy¢ i zglosi¢ do wlasciwego Osrodka Geodezyjnego —
prace te nalezy w ramach obstugi geodezyjnej zleci¢ uprawnionemu geodecie.

1.4 OKreslenia podstawowe.

Punkty gléwne trasy — punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.
Inwentaryzacja powykonawcza - jest to geodezyjna dokumentacja powykonawcza wykonana i przekazana
zgodnie z: Rozporzadzeniem Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21 lutego 1995 r w
sprawie rodzaju i zakresu opracowan geodezyjno-kartograficznych oraz czynnosci geodezyjnych
obowigzujacych w budownictwie., Rozporzadzeniem Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 9
listopada 2011r. w sprawie standardow technicznych wykonywania geodezyjnych pomiaréw sytuacyjnych i
wysoko$ciowych oraz opracowywania i przekazywania wynikow tych pomiaréw do panstwowego zasobu
geodezyjnego i kartograficznego

Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.4

2. MATERIALY.

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w WWiORB

D-M.00.00.00.

e 2.1. Rodzaje materiatow

Do oznaczenia punktéw gtownych trasy nalezy stosowaé paliki drewniane, pret stalowy lub rury metalowe o
dtugosci 0k.0,50m, a do oznaczenia pozostatych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane dlugosci okoto
0,30m, a do utrwalania punktéw w istniejacej nawierzchni nalezy stosowaé bolce stalowe o $rednicy 5 mm i
dtugosci 0,04 - 0,05m.

Przebudowa drogi gminnej w m. Sucha etap 11 chodnik dla pieszych
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Do utrwalenia punktow osnowy geodezyjnej nalezy stosowa¢ materialy zgodne z Rozporzadzeniem Ministra
Administracji 1 Cyfryzacji z dnia 30 marca 2012r. w sprawie osnéw geodezyjnych, grawimetrycznych i
magnetycznych.

3. SPRZET.
3.1 Ogédlne wymagania dotyczace sprzetu.
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 3.
3.2 Sprzet pomiarowy.
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
- teodolity lub tachimetry, nadajniki GPS
- niwelatory
- dalmierze
- tyczki
- laty
- tasmy stalowe
- szpilki
- inne, zaakceptowane przez inspektora nadzoru
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokoSciowych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej doktadno$ci pomiaru.

4. TRANSPORT.
4.1 Ogélne wymagania dotyczace transportu.
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 4

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1 Ogélne zasady wykonania robét.

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 5
5.2 Zasady wykonywania prac pomiarowych.

Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdlowego
wytyczenia robot.

Os chodnikow i zjazdow oraz ich niwelete nalezy wytyczy¢ w terenie w uzgodnieniu z Inwestorem W
oparciu o istniejgcy przebieg drogi gminnej oraz istniejace ogrodzenia i bramy.. Nastepnie na podstawie
domiar6w nalezy wytyczy¢ poszczegélne elementy uktadu komunikacyjnego. Przy wyznaczaniu rzednych
nalezy uwzgledni¢ rzedne istniejacych obiektdw , drog wewnetrznych i placow w sposdb zapewniajacy
wlasciwe spadki wykonywanych elementow.

Po wykonaniu robdt nalezy sporzadzi¢ geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza zgodnie z
obowigzujacymi przepisami, po zarejestrowaniu jej we wiasciwym Powiatowym osrodku geodezyjnym nalezy
przekaza¢ ja zamawiajacemu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1 Ogélne zasady kontroli jakosSci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 6.
6.2. Kontrola jakos$ci prac pomiarowych.

Kontrolg jakos$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokos$ciowych nalezy
prowadzi¢ wedlug ogoélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1 do 7) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt. 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogélne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.
7.2 Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1 Ogdlne zasady odbioru robot.

Ogolne zasady odbioru Robdt podano w WWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Odbior robot zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikow
pomiarow geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przektada Inzynierowi.

Przebudowa drogi gminnej w m. Sucha etap 11 chodnik dla pieszych
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9. PODSTAWA PLATNOSCL
9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnos$ci.
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wym. ogélne” pkt. 9.

11

Przebudowa drogi gminnej w m. Sucha etap 11 chodnik dla pieszych
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D-01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG
CPV 4510000-8

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z rozbidrka elementow drog przy przebudowie drogi gminne;j.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot dla inwestycji ,,Przebudowa drog gminnej w m. Sucha etap II — chodnik dla pieszych”
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z rozbiorka
jezdni i elementow ulic (ilosci wg przedmiaru roboét):
— kraweznikéw betonowych 15x30cm, obrzezy betonowych
— z bloczkow betonowych i betonu,
— nawierzchni z ptyt chodnikowych inne drobne elementy betonowe,.
1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robodt
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY - nie dotyczy
3.SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do rozbidérki
Do wykonania robot zwigzanych z rozbidrka elementow droég moze by¢ wykorzystany sprzet podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
— tadowarki,
— samochody ci¢zarowe,
— miloty pneumatyczne,
— pity mechaniczne,
— koparki,
— frezarki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materialow z rozbiérki

Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbiorkowe elementéw dréog obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa, SST lub wskazanych przez Inzyniera.

Roboty rozbidrkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub r¢cznie w sposob okreslony w SST Iub przez
Inzyniera. Rozbiorka podbudowy winna by¢ przeprowadzona w sposob umozliwiajacy odzyskanie materialu z
rozbiorki w dobrym stanie.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen..
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Jezeli wystapia elementy i materiaty, ktore zgodnie z ustaleniami z Inwestorem stajg si¢ wlasnoscia
Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu budowy i wykorzystane do innych celow (np. remont drog) lub
zutylizowane na koszt Wykonawcy.

Materiaty z rozbiorki elementéw chodnikéw i zjazdow nalezy ulozy¢ na paletach bez powodowania ich
niszczenia do wykorzystania przez Inwestora.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw drég znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny byé tymczasowo zabezpieczone. W
szczegblnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Kontrola jako$ci robdét rozbiérkowych
Kontrola jako$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbidorkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementdow przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z rozbiorka elementow drog i ogrodzen jest:
— dla nawierzchni, podbudowy, nawierzchni z betonu i kostki- m? (metr kwadratowy),
— dla kraweznika, opornika, obrzeza, - m (metr),

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robo6t obejmuje:
a) dla rozbidrki warstw nawierzchni:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
— rozkucie i zerwanie nawierzchni,
— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia, z ulozeniem na
poboczu,
— zaladunek i wywiezienie materiatldw z rozbiorki,
— wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbiorki kraweznikoéw i obrzezy,:
— odkopanie kraweznikoéw, obrzezy i opornikoOw wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowe;j i ew. taw,
— zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
— wyrdwnanie podtoza i uporzagdkowanie terenu rozbiorki;
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D-02.01.01
WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH KAT. I-111
CPV 45100000-8

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
wykopow w gruntach I-III kategorii wchodzacych w zakres wykonania robot przy przebudowie elementéw drog.

1.2. Zakres stosowania SST.
Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy dla inwestycji
pod nazwa - wg SST D.00.00.00

1.3. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt ziemnych zwigzanych w
wykonaniem koryta pod ciagi piesze i zjazdy i obejmuja wykonanie wykopow w gruntach nasypowych i
rodzimych kat. I-111.

Ilosci wykopow wynosza tacznie:

Z odwiezieniem do 3km: — 147,19 m®,

[lo$¢ robot ziemnych okreslono na podstawie iloczynu powierzchni koryta (obiektu) i $redniej gltgbokosci
dla poszczegodlnych elementéw — przyjeto 15 cm dla chodnikow i zjazdéw. W niniejszej specyfikacji nie ujeto
ostatecznego profilowania i zaggszczania dna wykopu — okresla to SST D-04.01.01..

1.4. Okreslenia podstawowe.

14.1. Odklad — miejsce wbudowania lub skladowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypoéw oraz innych prac zwigzanych z
trasa drogowa.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY.

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D.00.00.00
»Wymagania og6élne” pkt. 2.

Podstawe podziatu gruntdéw i innych materiatdw na kategorie pod wzglgdem trudnosci ich odspajania
podano w SST D.02.00.01. tablica 1.

3. SPRZET

Wykorlli;awca przystepujacy do wykonania roboét ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z
nastepujacego sprzetu do:
— odspajania i wydobywania gruntow (koparki),
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki, rowniarki),
- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki).
4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace transportu okreslono w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robot.
Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéw powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odktad.
Grunty lezace na odktadzie nalezy odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.
Wykonawca powinien wykonywa¢ wykopy w taki sposob, aby gruntu o réznym stopniu przydatnosci do
budowy nasypow byty odspajane oddzielnie, w spos6b uniemozliwiajacy ich wymieszanie.
Nadmiar gruntu z wykopow nalezy wywiez¢é w do zagospodarowania przez Wykonawce, lub ewentualnie
w miejsce wskazane przez Inzyniera.
Jezeli grunt jest zamarznigty nie nalezy go odspajac.
5.2. Ruch budowlany.
Nie nalezy dopuszczaé ruchu budowlanego po dnie wykopu.
5.3. Dokladno$¢ wykonania wykopow i nasypow.
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Roznica w stosunku do projektowanych rzgdnych robét ziemnych nie moze przekracza¢ +1 cm i —3 cm.

Szeroko$¢ korpusu nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +£10cm a krawedzie
korony drogi (ulicy) nie powinny mie¢ wyraznych zalaman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ si¢ od projektowanego wiccej niz 10% jego wartosci wyrazonej
tangensem kata.

5.4. Odwodnienie wykopéw.

Technologia wykonania wykopu musi umozliwiaé jego prawidlowe odwodnienie w catym okresie trwania
robot ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postgpowaé¢ w kierunku podnoszenia si¢ niwelety. Jezeli
wskutek zaniedbania Wykonawcy grunty ulegna nawodnieniu, ktore spowoduje ich dtugotrwala nieprzydatnosc,
Wykonawca ma obowigzek usunigcia tych gruntdow i zastgpienia ich gruntami przydatnymi na wlasny koszt bez
jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowac odpowiedni spadek podtuzny i nada¢ przekrojom poprzecznym
spadki, umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. Spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w
przypadku gruntow spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntéw niespoistych.

Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jako$ci robot.
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D.00.00.00 ,,Wym. og6lne” pkt. 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow
Sprawdzenie wykonania wykopoéw polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami okreslonymi w
niniejszej specyfikacji oraz dokumentacji projektowe;.
W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrocié na:
a. odspajanie gruntdéw w sposob nie pogarszajacy ich wiasciwosci,
b. odwodnienie wykopoéw w czasie wykonywania robdt i po ich zakonczeniu,
c. doktadno$¢ wykonania wykopdw (usytuowanie i wykonczenie),
d. zapewnienie statecznosci skarp.
6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego.
6.3.1. Wymiary geometryczne wykopow.
Dla kazdego wykonanego koryta pod nawierzchnie nalezy sprawdzi¢ wymiary w przekrojach
charakterystycznych.
Wymiary nie moga si¢ r6zni¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz £10 cm.
6.3.2. Rzedne wykopu
Rzedne wykopu nalezy sprawdzaé po wykonaniu robot okre§lonych w SST D.04.01.01.
Zaleca sig, aby rzedne wykopu przed przystgpieniem do profilowania i zageszczenia koryta byty
wyzsze od projektowanych o ok. 5 cm.
6.3.3.  Zaggszczenie wykopu —ujeto w SST D.04.01.01.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru.

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 7.
7.2. Obmiar robét ziemnych.

Jednostkg obmiarowg jest m® (metr sze$cienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 8.

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg. pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 9.
Cena wykonania 1m? wykopow obejmuje

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze

— oznakowanie robot,

— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujace odspojenie, przemieszczenie,

zatadunek, przewiezienie i wytadunek.
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonania, profilowanie dna wykopu, rowéw i skarp,
- przeprowadzenie pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej,
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— rozplantowanie urobku na odktadzie.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okre$lenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw.
2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.
3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapilarnos$ci bierne;j.
4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego.
6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia naw. podatnych i
podloza przez obcigzenie ptyta.
7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.
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D-04.01.01
PROFILOWANIE I ZAGESZCZENIE PODLOZA
CPV 45233100-0

1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza gruntowego wchodzacych w zakres wykonania
robot przy przebudowie elementéw drog.
1.2 Zakres stosowania SST.
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy dla inwest. pod
nazwa - wg SST D.00.00.00
1.3 Zakres robot objetych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z profilowaniem i
zageszczeniem podloza pod wykonanie nawierzchni chodnikow i zjazdow.
Podtoze stanowi dno wykopow, ktorych wykonanie okresla SST D.02.01.01.
Powierzchnia do profilowania i zageszczenia wynosi:— 981,25 m?
1.4 Ogodlne wymagania dotyczace robét.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY. Nie wystepuja.

3. SPRZET

Wykonacha przystepujacy do wykonania profilowania podtoza powinien wykaza¢ si¢ mozliwo$cia korzystania
Z nastgpujacego sprzgtu:

- Narzedzi rgeznych oraz rowniarek lub spycharek uniwersalnych

- plyt wibracyjnych, walcow statycznych i wibracyjnych.

4. TRANSPORT
Ogoblne wymagania dotyczace transportu okreslono w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogélne zasady wykonywania robét.

Ogolne zasady wykonywania robot podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 5.
5.2 Warunki przystapienia do robot.

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podioza
bezposrednio przed rozpoczgciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wcze$niejsze
przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podloza jest mozliwe wylacznie za zgoda
Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podlozu nie moze odbywaé si¢ ruch
budowlany niezwigzany bezposrednio a wykonaniem pierwszej warstwy podbudowy.

5.3 Profilowanie i zgeszczenie podloza.

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen. Po
oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne terenu umozliwiajg uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca si¢, aby rzgdne terenu przed profilowaniem byly co
najmniej Scm wyzsze niz projektowane rzgdne podloza (dotyczy koryta). Jezeli powyzszy warunek nie jest
spetniony, Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glgbokos¢ zaakceptowang przez Inzyniera, dowiezé
dodatkowy grunt speiniajacy wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do
uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zaggsci¢ warstwe do uzyskania wskaznika zageszczenia
Js>0,97.

Do profilowania podtoza nalezy stosowa¢ rowniarki, przy matych powierzchniach narzedzia reczne. Scigty
grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zaggszczenia. Zaggszczenie podioza
nalezy kontynuowac do osiagnigcia wskaznika zaggszczenia ni mniejszego niz 0,97. Wskaznik zaggszczenia
nalezy okresli¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [S].

Dopuszcza si¢ przeprowadzenie badania zaggszczenia metoda obcigzen plytowych (réwniez ptyta
dynamiczna po jej przekalibrowaniu). Nalezy okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia podtoza wg BN-
64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac¢ 2,2.

Wilgotno$¢ gruntu podtoza podczas zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja
od —20% do +10%.

Przebudowa drogi gminnej w m. Sucha etap 11 chodnik dla pieszych



18 D.04.04.01 profilowanie i zaggszczenie koryta

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Ogélne zasady kontroli jakoSci robét.

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 6.
6.2 Badania w czasie robét.
6.2.1  Rownos¢ profilowanego podtoza.

Nieréwnosci podluzne koryta i profilowanego podloza nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata zgodnie z BN-
68/8931-04 [4].

Nierownosci nie mogg przekracza¢ 20mm.
6.2.2  Spadki poprzeczne.

Spadki poprzeczne profilowanego podloza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja
+0,5%.
6.2.3  Rzedne wysokosciowe.

Roéznice pomigdzy rzednymi wysoko$ciowymi koryta i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczaé
+1lcmi—2cm.
6.2.4  Zaggszczenie wyprofilowanego podtoza.

Wskaznik zageszczenia okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by¢ mniejszy od 0,97. Dopuszcza
si¢ badanie wykonane ptyta dynamiczna.

Wilgotno$¢ w czasie zageszczenia nalezy bada¢ wg PN-B-06714-17 [2].

Wilgotno$¢ gruntu podtoza powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od —20% do +10%.
6.3 Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami
Wszelkie powierzchnie, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w

punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glgbokoséci co najmniej 10cm wyrdwnane i
powtdrnie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogélne zasady obmiaru.
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 7.
7.2 Jednostka obmiarowa.
Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT.
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 8.
Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg. pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 9.
Cena wykonania 1m? obejmuje

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze

-  profilowanie dna koryta lub podtoza

—  zaggszczenie

- utrzymanie podtoza

- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1.. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.
2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia naw. podatnych i
podtoza przez obcigzenie ptyta.
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i fata.
5. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowe] specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonywana i odbioru robo6t zwigzanych z wykonaniem warstwy odsaczajacej wchodzacej w zakres robot przy
budowie chodnika w ciggu drogi gminnej.
1.1. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy dla
inwestycji pod nazwg ,,Przebudowa drog gminnej w m. Sucha etap II — chodnik dla pieszych”
1.2. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem warstwy odsgczajacej, stanowiacej cze$¢ podbudowy pomocniczej nowych konstrukcji
nawierzchni chodnikow i zjazdow.

Zastosowano warstwe odsaczajaca o grubosci 10cm na chodnikach i zjazdach,.

Powierzchnia warstwy odsaczajacej wynosi:

-gr. 10cm 981,25 m?
1.3 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
okresleniami podanymi w SST D-M.-00.00.00 ,, Wymagania ogo6lne ,,pkt 1.4.
1.4 Ogolne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M.-00.00.00 ,, Wymagania ogodlne ,, pkt 1.5.

2. Materialy
2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskania i sktadowania, podano w SST D-M.-00.00.00
,» Wymagania ogoélne ,, pkt 2.
2.2. Rodzaje materialow

Materiatem stosowanym przy wykonywaniu warstw odsgczajacych jest piasek.
2.3. Wymagania dla piasku
Piasek do wykonania warstw odsgczajacych powinien spetnia¢ wymagania normy PN-B-11113 [3] dla

gatunku 1i 2.
2.5. Skladowanie materialow
2.5.1. Sktadowanie piasku

Jezeli piasek przeznaczony do wykonania warstwy odsaczajacej nie jest wbudowany bezposrednio po
dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowania, to Wykonawca robdt powinien
zabezpieczy¢ piasek przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materialami kamiennymi. Podloze w
miejscu sktadowania powinno by¢ rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.
3. SPRZET
3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M.-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne ,, pkt 3.
3.2 Sprzet do wykonania robdét

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odsaczajacej powinien wykaza¢ sie mozliwoscia

korzystania z nastepujacego sprzetu:
- Ze wzgledu na maly zakres robot narzedzia reczne réwaiarek
—  Matych walcéw statycznych,
—  ptyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4.  TRANSPORT
4.1. Ogédlne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M.-00.00.00 ,,Wymagania ogélne ,, pkt 4.

5.WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogodlne wymagania dotyczace wykonania rob6t w SST D-M.-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne ,, pkt5
5.2. Przygotowanie podloza
Podtoze gruntowe spelni¢ wymagania okre§lone w SST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne,, oraz D-04.01.01 ,,
Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podtoza”
5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa (piasku)
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Kruszywo powinno by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci, z zachowaniem wymaganych
spadkow i rzednych wysokosciowych. Grubos¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po
jej zageszczeniu osiggnigto grubos¢ projektowang.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej lub odcinajacej nalezy przystapi¢ do
jej zageszczania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczyna¢ od krawedzi i stopniowo przesuwac
pasami podluznymi czeSciowo nakladajacymi sig, w kierunku jej osi. Zageszczanie nawierzchni o
jednostronnym spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami podluznymi czeSciowo
naktadajacymi si¢, w kierunku jej gornej krawedzi.

Nierownosci lub zaglebienia powstate w czasie zageszczania powinny by¢ wyrdéwnywane na biezaco
przez spulchnienie warstw kruszywa i dodanie lub usunigcie materiatu, az do otrzymania rownej powierzchni.

W miejscach niedostgpnych dla walcow warstwa odcinajaca i odsaczajaca powinna by¢ zageszczana
ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie nalezy kontynuowaé do osiagnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 0,1
wedlug normalnej proby Proctora, przeprowadzanej wedtug PN-B-04481 [1]. Wskaznik zageszczenia nalezy
okresla¢ zgodnie z BN- 77/8931-12 [8].

Wilgotno$¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od
—20% do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotno$¢ kruszywa jest nizsza od wilgotnosci optymalne;j,
kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslong ilo$ci wody i rOwnomiernie wymieszac.

5.4. Utrzymanie warstwy odsaczajacej i odcinajacej

Warstwa odsaczajaca i odcinajgca po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy powinny by¢
utrzymywane w dobrym stanie. Nie dopuszcza si¢ ruchu budowlanego po wykonanej warstwie odcinajacej lub
odsaczajace;j.

Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M.-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania rob6t i przedstawi¢ wyniki tych badan inzynierowi. Badania te powinny obejmowac wszystkie
wlasciwos$ci kruszywa okreslone w p.2.3.
6.3.Badania w czasie robot
6.3.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Badania i pomiary nalezy przeprowadza¢ dla kazdej oddzielnej warstwy w poszczegdlnych etapach
robo6t. Nalezy sprawdzaé nastgpujace cechy:
- szeroko$¢ warstwy — min. w 2 punktach w przekrojach charakterystycznych.
- réwno$¢ poprzeczng i podtuzng — j/w.
- spadki podtuzne i poprzeczne co 20 m,
— rzedne wysokoSciowe — w punktach charakterystycznych osi gtéwnych,
—  grubo$¢ warstwy — losowo w 3 miejscach na kazdym odcinku,
— zageszczenie - 2 probki dla kazdego etapu
6.3.2. Szeroko$¢ warstwy

Szeroko$¢ warstwy nie moze si¢ r6zni¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm -
warstwa odsgczajaca powinna wypenic cala szerokos¢ koryta pomigedzy kraweznikami (obrzezami).
6.3.3. Rownos$¢ warstwy

Nierownosci podluzne warstwy odsaczajacej nalezy mierzy¢ 4 metrowa tata, zgodnie z normg BN-
68/8931 — 04 [7]. Nierownosci nie moga przekracza¢ 20mm.
6.3.4. Spadki porzeczne

Spadki porzeczne warstwy odsaczajacej na prostych i lukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg
projektows z tolerancja + 0,5%.
6.3.5. Rzedne wysokosciowe

Roéznice pomigdzy rzednymi wysoko$ciowymi warstwy i rzgdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ + lemi—2 cm.
6.3.6. Grubo$¢ warstwy
Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowe;j z tolerancja + 1 cm, - 2 cm.
6.3.8. Zaggszczenie warstwy

Wskaznik zaggszczenia warstwy odcinajacej i odsaczajacej, okreslony wg BN —77/8931 — 12 [8] nie
powinien by¢ mniejszy od 1.
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Jezeli jako kryterium dobrego zaggszczenia warstwy stosuje si¢ porownanie wartosci modutow
odksztafcenia, to warto$¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztalcenia, okre§lonych zgodnie z
normag BN — 64/8931 — 02 [6], nie powinna by¢ wigksza od 2,2. Dopuszcza si¢ badanie prowadzone plyta
dynamiczng.

6.4. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w p. 6.3., powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtornie zaggszczone.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M.-00.00.00. ,, Wymagania ogolne ,, pkt7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) warstwy odsaczajgce;.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M.-00.00.00. ,, Wymagania ogodlne ,, pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST
1 wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace ptatnosci podano w SST D-M.-00.00.00.
»Wymagania ogdlne ,, pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? warstwy odsaczajacej z piasku obejmuje:
—  prace pomiarowe
— dostarczenie i rozlozenie na uprzednio przygotowanym podlozu warstwy
o grubosci i jakosci okreslonej w dokumentacji projektowe;j i specyfikacji technicznej,
— wyréwnanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,
—  zaggszczenie wyprofilowanej warstwy,
—  przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,
—  utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnos$ci

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka

4. PN-B- 11113 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.

5. BN-68/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i
podloza przez obciazanie plyta.

6.BN- 68/8931 -04 Drogi samochodowe. Pomiar rOwno$ci nawierzchni planografem i fata.

7. BN-77/8931 -12 Oznaczenia wskaznika zageszczenia gruntu.
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PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
CPV 45233100-0

1. Wstep.
1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru podbudowy z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie przy przebudowie elementéw drog.
1.2. Zakres stosowania SST.

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t w ramach inwestycji -
wg SST D.00.00.00.

1.3. Zakres robét objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie chodnika i zjazdéw gr. 15cm (parametry dla gornej warstwy
warstwy).

Powierzchnia nowej podbudowy:

, gr. 15cm —981,25 m?,

1.4. Okreslenia podstawowe.
- Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie — jedna lub wigcej warstw zaggszczonej
mieszanki, ktora stanowi warstwe no§ng nawierzchni drogowe;.
- stabilizacja mechaniczna — proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu w optymalnej
wilgotnosci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.
- Pozostale okreslenia - sg zgodne z obowigzujagcymi polskimi normami i definicjami podanymi w D-M-00.00.00.
1.5. Okreslone wymagania dotyczace robot.

Wykonawca rob6ét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét oraz za ich zgodno$é z dokumentacja

projektowa, SST i zaleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY.
2.1. Rodzaje i wlasciwosci materialow.

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢
kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo
ziarn zwiru wickszych od 8mm..

Do wykonania podbudowy nalezy uzy¢ kruszyw wedtug PN-B-11112 [8] "Kruszywa lamane do nawierzchni
drogowych".
Do wykonania podbudowy nalezy uzy¢ mieszanki sortowanej o uziarnieniu 0-63,5mm dla warstwy dolnej
i 0-31,5m dla gornej warstwy i wyréwnania podbudowy
2.2. Zrédla materialéw

Wszystkie materialy uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze zrédet uzgodnionych i zatwierdzonych
przez Inzyniera.

Zrédta poboru materialéw powinny by¢ wybrane przez Wykonawce z wyprzedzeniem, przed rozpoczeciem
robot. Wykonawca powinien dostarczy¢ Inzynierowi wyniki badan laboratoryjnych i reprezentatywne probki
materiatow.

Materialy beda zaakceptowane przez Inzyniera, jezeli dostarczone przez Wykonawce wyniki badan
laboratoryjnych i ewentualne wyniki badan prowadzonych przez Inzyniera wykaza zgodnos$¢ cech materiatowych z
wymaganiami.

2.3. Wymagania dla materialow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa
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Krzywa uziarnienia kruszywa, okre§lona wedtug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ migdzy krzywymi
granicznymi pol dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy
wykonywane metoda stabilizacji mechanicznej

1-2 kruszywo na podbudowe zasadnicza (gorng warstwe) lub podbudowe jednowarstwowa

1-3 kruszywo na podbudowe pomocniczg (dolng warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie moze przebiegac¢ od dolnej krzywej graniczne;j
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uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie

moze przekraczaé 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania okre$lone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa
Lp. Wyszczegblnienie tamane Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
zasad- pomoc-
nicza  nicza

1 | Zawartos$¢ ziarn mniejszych od 2 od 2 PN-B-06714
niz 0,075 mm, % (m/m) do10 | do12 -15[3]

2 Zawarto$¢ nadziarna, PN-B-06714
% (m/m), nie wigcej niz > 10 -15[3]

3 | Zawarto$¢ ziarn nieforemnych PN-B-06714
%(m/m), nie wigcej niz 35 40 -16 [4]

4 | Zawarto$¢ zanieczyszczen
organicznych, %(m/m), nie 1 1 PN-B-04481
wiecej niz [1]

5 Wskaznik piasko 0 pigcio-
krotnym zapgf;szc;g]lii nliefodq 0d 30 | od 30 BN-64/8931
I lub 11 wg PN-B-04481, % do70 | do70 -01 [26]

6 Scieralno$é w bebnie Los
Angeles
a) $cieralno$¢ catkowita po
pelnej liczbie obrotéw, nie
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wiecej niz 35 50

b) $cieralnos¢ czgsciowa po PN-B-06714
1/5 pelnej liczby obrotow, nie -42 [12]
wiecej niz 30 35

7 | Nasiakliwo$¢, %(m/m), nie PN-B-06714
wiecej niz 3 5 -18[6]

8 | Mrozoodpornosé, ubytek PN-B-06714
masy po 25 cyklach zamraza- 5 10 -19 [7]
nia, %(m/m), nie wiecej niz

9 . . PN-B-06714
Rozpad krzemianowy i zela- -37[10]
zawy lacznie, % (m/m), nie - - PN-B-06714
Wi(?CSj niz -39 [11]

10 | Zawartos¢ zwiazkow siarki w
przeliczeniu na SO3, %(m/m), 1 1 PN-B-06714
nie wiecej niz -28[9)]

11 | Wskaznik no$nosci wpes mie-
szanki kruszywa, %, nie
mniejszy niz:

a) przy zageszczeniu Is > 1,00 80 60 PN-S-06102
b) przy zageszezeniu Is > 1,03 120 - [21]

3.SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu.
Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 3.
3.2 Sprzet do wykonania robot.
Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z tlucznia kamiennego powinien wykazaé si¢
mozliwo$cig korzystania z nastgpujacego sprzetu:
- rowniarki, spycharki itp.
- walce wibracyjne lub wibracyjne zaggszczarki ptytowe do zageszczania w miejscach trudno dostepnych

4. TRANSPORT
Transport kruszywa powinien odbywac sie w sposob zabezpieczajacy kruszywo przed zanieczyszczeniem i
rozsegregowaniem oraz zmieszaniem z kruszywem innego rodzaju.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogolne zasady wykonania robét.

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 5.
5.2. Podloze pod podbudowe

Podloze gruntowe pod podbudowe powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymaganiami okre§lonymi w
SST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza” oraz SST D-04.02.01 ,,warstwa
odsaczajaca”.

Przed wykonaniem podbudowy wszelkie koleiny, powierzchnie nieodpowiednio zaggszczone Iub
wykazujace odchylenia wysokosciowe powinny by¢ naprawione przez spulchnienie, wyroOwnanie i zaggszczenie.
Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposob umozliwiajacy jej prawidtowe wykonanie.

Podbudowa powinna by¢ ulozona na podtozu zapewniajacym nie przenikanie drobnych czastek gruntu do
warstwy podbudowy.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotno$ci optymalnej nalezy wytwarza¢ w
mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznos$¢ zapewnienia
jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegdlnych frakceji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie
ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.2. Wbudowanie i zageszczenie mieszanki kruszywa.

Kruszywo powinno by¢ rozktadane w warstwach o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubosé
po zageszczeniu byta rowna grubosci projektowane;.

Grubos¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekraczaé¢ 20cm po zaggszczeniu. Warstwa podbudowy
powinna by¢ roztozona w sposob zapewniajacy osiagni¢cie wymaganych spadkow i rzednych wysok.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotno$ci optymalne;j,
okreslonej wedtug proby Proctora zgodnie z PN-B-04481 (metoda I1).
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Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien by¢ nie mniejszy niz Is=1,0.
5.3. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu a przed ulozeniem nastgpnej warstwy powinna byc utrzymana w dobrym stanie.
Wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia biezacych napraw podbudowy uszkodzonej wskutek
oddziatywania czynnikdw atmosferycznych, takich jak opady deszczu, $niegu i mroz.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét.
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 6.
W czasie budowy Wykonawca powinien prowadzi¢ systematycznie pomiary i badania kontrolne i
dostarcza¢ ich wyniki Inzynierowi.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot.
Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania roboét i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji.
6.3 Badania w czasie robot.
6.3.1. Czestotliwos¢ badan:
uziarnienie i wilgotno$¢ mieszanki — dla kazdej partii materiatu,
zageszezenie — dla kazdego obszaru podbudowy,
wlasciwos$ci kruszywa — dla kazdej partii kruszywa
6.3.2. Uziarnienie mieszanki — powinno by¢ zgodne z pkt. 2.3, probki nalezy pobiera¢ losowo z roztozonej warstwy
przed jej zageszczeniem.
6.3.3. Wilgotno$¢ mieszanki — powinna odpowiada¢ optymalnej, z tolerancjg +10%, -20%.
6.3.4. Zaggszczenie podbudowy — zaggszczenie powinno odbywaé si¢ az do osiagni¢cia wskaznika 1,0.
Zageszczenie nalezy sprawdza¢ wg BN-77/8931-12 lub wg BN-64/8931-02 (w uzasadnionych przypadkach)..

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy (dla podbudowy dwuwarstwowej gr. 23 cm)
6.4.1. Rownosé¢ podbudowy

Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata w osi kazdego pasa ruchu zgodnie z
normg BN-68/8931-04, co 20m podbudowy.

Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg z czestotliwos$cia jeden raz na 100m.
Nieréwnosci podbudowy nie powinny przekraczaé:

- 10 mm - dla podbudowy zasadniczej
6.4.2. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomocg 4-metrowej taty i poziomicy raz na 100m podbudowy.

Spadki poprzeczne podbudowy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowsa z tolerancja = 0,5 %.
6.4.3. Rzedne podbudowy

Rzedne nalezy sprawdza¢ co 100 m.

Roéznice pomiedzy rzgdnymi wykonanej podbudowy i rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekraczac
+1cmi-2cm.

6.4.4. Uksztaltowanie osi podbudowy

Os$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowej o wigeej niz + 5 cm.
6.4.5. Szerokos$¢ podbudowy
Szeroko$¢ podbudowy nie moze rézni¢ si¢ od projektowanej o wiecej niz +10cm i —5¢cm..

6.4.6. Grubos¢ podbudowy

Grubo$¢ warstwy Wykonawca powinien mierzy¢ natychmiast po jej zaggszczeniu co najmniej w trzech
losowo wybranych punktach na kazdej dziennej dzialce roboczej i nie rzadziej niz w jednym punkcie na kazde 400
m? podbudowy.

Dopuszczalne odchylki od projektowanej grubosci podbudowy nie powinny przekraczad:

— dla podbudowy zasadniczej: + 2cm.
6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy.

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.4 powinny by¢ naprawione. Wszelkie naprawy i dodatkowe badania i pomiary zostang
wykonane na koszt Wykonawcy.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe
podbudowy przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia glgbokos¢, zgodnie z decyzja Inzyniera,
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uzupetnienie nowym materiatem o odpowiednich wiasciwosciach i ponownie zageszczenie. Po wykonaniu tych
robdt nastgpi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy. Koszty napraw i pomiarow poniesie Wykonawca.
7. Obmiar robot.

Jednostka obmiaru jest 1 m? wykonanej podbudowy zgodnie z obmiarem w terenie.

8. Odbiér robot.
Odbidér podbudowy dokonywany jest na zasadach odbioru robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnosci.

Cena wykonania 1m? podbudowy obejmuje:

- prace przygotowawcze i pomiarowe

- oznakowanie robot

- zakup i transport materiatow

- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania
- rozlozenie mieszanki,

- zageszczenie roztozonej mieszanki,

badania i pomiary kontrolne

- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. Przepisy zwiazane.

Normy:

1. PN-B-06714-12 "Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartos$ci zanieczyszczen.

2. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego.

3. PN-B-06714-16 kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn

4. PN-B-06714-18 - Oznaczanie nasigkliwo$ci

5. PN-B-06714-19 Oznaczanie mrozoodpornosci.

6. PN-B-06714-26 - Oznaczanie zawartos$ci zaniecz. organ.

7. PN-B-06714-42 - Oznaczanie $cieralnos$ci w bebnie Los Ang.
8. PN-B-11111Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka
9. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych.

10. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

11. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego.

12. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia

13. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownoS$ci nawierzchni fata i planografem.
14. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych IBDiM 1997
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NAWIERZCHNIA

Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ
CPV 45233100-0

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robo6t zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z kostki brukowej betonowej wchodzacych
w zakres przebudowy drog i chodnikow.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbdlowa specyfikacja techniczna SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot dla inwestycji wg SST D.00.00.00
1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem

nawierzchni na ciggach pieszych i zjazdach.
Powierzchnia do wykonania:

— Chodniki i izjazdy z kostki brukowej gr. 8cm (wzér i kolor do uzgodnienia z Inwestorem)

- 981,25 m?,

14. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Betonowa kostka brukowa — ksztattka wytwarzana z betonu metoda wibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztattka jednowarstwowa lub w dwdch warstwach potaczonych ze soba trwale w fazie
produkcji.
14.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi normami polskimi i z
definicjami podanymi w SST D-M.-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
15. Ogolne wymagania dotyczace robdt
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M.-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M.-
00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Betonowa kostka brukowa — wymagania
2.21. Aprobata techniczna
Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w budownictwie drogowym jest
posiadanie aprobaty technicznej.
2.2.2. Wyglad zewnetrzny
Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, pgkni¢é, plam i ubytkow. Powierzchnia gorna kostek
powinna by¢ rowna i szorstka, a krawedzie kostek rowne i proste, wklgsnigcia nie powinny przekraczac:
- 2 mm, dla kostek o grubosci < 80mm,
- 3 mm, dla kostek o grubosci > 80 mm.
2.2.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej
Przy budowie nawierzchni z kostki nalezy stosowac¢ kostke o grubosci:
- Nachodnikach i zjazdach gr. 80 mm kostka kolorowa, wzér i kolor do uzgodnienia z Inwestorem
Tolerancje wymiarowe wynosza:
- na dhlugosei = 3mm,
- na szeroko$ci £ 3mm,
- nagrubosci £ 5mm,
Kolor kostki: - na jezdniach kolor kostki szary,.
2.2.4. Wytrzymalos$¢ na $ciskanie
Wytrzymato$¢ na $ciskanie po 28 dniach ( $rednio z 6-ciu kostek ) nie powinna by¢ mniejsza niz 60 MPa.
2.2.5. Nasigkliwo$¢
Nasigkliwos¢ kostek betonowych powinna odpowiada¢ wymaganiom normy
PN-B- 06250 [2] i wynosi¢ nie wigcej niz 5%.
2.2.6. Odporno$¢ na dziatanie mrozu
Odpornos¢ na dziatanie mrozu kostek betonowych powinna by¢ badana zgodnie
z wymaganiami PN-B- 06250 [2].
Odpornos$¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zamrazania i odmrazania probek jest wystarczajaca, jezeli:
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- probka nie wykazuje peknigé,
- strata masy nie przekracza 5%
- obnizenie wytrzymatos$ci na $ciskanie w stosunku do wytrzymalosci probek nie zamrazanych nie jest
wigksze niz 20%.
2.2.7. Scieralnos¢
Scieralno$é kostek betonowych okresla si¢ na tarczy Boechmego wg PN-B-04111 [1] powinna wynosi¢
nie wigcej niz 4 mm.

3. SPRZET
3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-m.-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 3.
3.2 Sprzet do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wykonuje si¢ re¢cznie. Jesli powierzchnie sg duze, a
kostki brukowe maja jednolity ksztalt i kolor, mozna stosowa¢ mechaniczne urzadzenia uktadajace. Do
zageszczenia nawierzchni stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z tworzywa sztucznego. Do wyroéwnywania
podsypki z piasku mozna stosowa¢ mechaniczne urzadzenia na rolkach, prowadzone liniami na szynie lub
kraweznikach.

4. TRANSPORT
4.1, Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-m.-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogolne wymagania dotyczace robdt

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-m.-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 5.
5.2. Obramowanie nawierzchni

Obramowania nawierzchni z betonowych kostek brukowych stanowi¢ beda krawezniki uliczne
kamienne lub inne typy kraweznikéw zgodne z dokumentacja projektowa lub zaakceptowane przez Inzyniera dla
jezdni oraz krawedz warstwy Scieralnej nawierzchni
5.3. Podsypka

Na podsypke nalezy stosowa¢ piasek gruby zmieszany z cementem, odpowiadajacy wymaganiom PN-
B-06712 [3]. Grubos¢ podsypki po zaggszczeniu powinna zawieraé si¢ w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka
powinna by¢ zwilzona woda, zggszczona i wyprofilowana.
5.4. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Kostke uktada si¢ na podsypce w taki sposob aby szczeliny migdzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm .

Kostke nalezy uktadaé okoto 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdyz w czasie wibrowania (
ubijania) podsypka ulega zageszczeniu. Po ulozeniu kostki szczeliny nalezy wypelié piaskiem, a nastepnie
zamie$¢ powierzchnie utozonych kostek przy uzyciu szczotek rgcznych lub mechanicznych i przystapi¢ do
ubijania nawierzchni. Do ubijania ulozonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje si¢ wibratory plytowe z
ostong z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy
prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i jednoczesnie w kierunku porzecznym
ksztattek. Do zaggszczenia nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywac¢ walca. Po ubiciu
nawierzchni nalezy uzupetni¢ szczeliny piaskiem i zamie$¢ nawierzchni¢. Nawierzchnia z wypelnieniem spoin
piaskiem nie wymaga pielegnacji— moze by¢ zaraz oddana do ruchu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci roboét
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robdt podano w SST D-m.-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robot, Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent kostek brukowych
posiada atest wyrobu wg pkt. 2.2.1 niniejszej SST. Niezaleznie od posiadanego atestu, Wykonawca powinien
zada¢ od producenta wynikoéw biezacych badan wyrobu na Sciskanie.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Sprawdzenie podtoza i podbudowy
Sprawdzenie podtoza i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgodnosci
z dokumentacjg projektowa i odpowiednimi SST.
6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni
— Pomierzenie szeroko$ci spoin
— Sprawdzenie prawidtowo$ci ubijania (wibrowania)
— Sprawdzenie prawidtowo$ci wypetniania spoin,
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— Sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.
6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1. Nieréwnosci podtuzne
Nieréwnosci podtuzne nawierzchni mierzone tata nie powinny przekraczaé 0,8 cm.
6.4.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektows z tolerancja =+ 0,5%
6.4.3. Niweleta nawierzchni
Réznice pomigdzy rzednymi wykonanej nawierzchni i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekraczaé £ 1cm.
6.4.4. Szeroko$¢ nawierzchni
Szerokos¢ nawierzchni nie moze r6znic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz = 5 cm.
6.4.5. Grubos$¢ podsypki
Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekraczaé + 1,0 cm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1, Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-m.-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowsg jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonowej kostki brukowej.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w SST D-m.-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST

1 wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki
pozytywne.
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
—  Przygotowanie podtoza,
—  Ewentualnie wykonanie podbudowy,
—  Wykonanie podsypki,
Zasady ich odbioru sg okreslone w D-M.-00.00.00 ,, Wymagania ogo6lne”
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace postawy ptatnosci podano w SST D-M.-00.00.00 ,,Wymag. ogélne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? nawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuje:
—  Prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

—  Oznakowanie robot,

— Dostarczenie materiatow,

—  Wykonanie podsypki,

—  Ulozenie i ubicie kostki,

—  Wypelnienie spoin,

Przeprowadzenie badan i pomiard6w wymaganych w specyfikacji technicznej
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KRAWEZNIKI BETONOWE
CPV 45233100-0

1.WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegblowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z ustawieniem kraweznikow betonowych przy przebudowie
elementow drog.
1.2. Zakres stosowania SST.
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot dla inwestycji pod nazwa - wg SST D.00.00.00.
Zakres robét objetych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z ustawieniem
kraweznikow:
- betonowych wibroprasowanych szarych 15x30cm na tawie betonowe;j.
Ilosci kraweznikow wynosza: - 638,50 mb.
1.3. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Krawezniki betonowe — prefabrykowane belki betonowe ograniczajgce chodniki dla pieszych, pasy
dzielace, wyspy kierujace oraz nawierzchnie drogowe.
1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00, ,,Wygania ogdlne” pkt 1.4.
1.4. Ogoélne wymagania dotyczace robot.
Ogolne wymagania dotyczace roboét podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY.
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-M-00.00.00.
»Wygania ogdlne” pkt 2.
2.1. Stosowane materialy.
Materiatami stosowanymi sg:
- krawezniki betonowe wibroprasowane,
- piasek na podsypke i do zapraw,
- cement na podsypke i do zapraw,
- woda,
- beton do wykonania fawy na krawezniki.
2.2. Krawezniki betonowe.
Stosujac klasyfikacje zgodna z BN- 80/6775-03/01 [14] nalezy zastosowaé krawezniki:.
U — uliczne,
- prostokatne $cigte — rodzaj ,,a”,
—  kraweznik betonowy wibroprasowane,
- gatunek 1 -G1,
- 0 wymiarach 15x30x100cm
- wkolorze szarym

2.3.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia.

Powierzchnie krawgznikéw betonowych powinny bez rys, pekni¢é i ubytkow betonu, o fakturze z
formy lub zatartej. Krawedzie elementéw powinny by¢ rowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementéw, zgodnie z BN-80/6775-
03/01 [14], nie powinny przekracza¢ warto$ci podanych w tablicy .
2.3.3. Sktadowanie.

Krawezniki betonowe nalezy uklada¢ z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych o
wymiarach: grubo$¢ 2,5 cm, szerokos¢ 5 cm, dtugo$¢ min. 5 cm wigksza niz szeroko$§¢ kraweznika.
2.3.4. Beton i jego sktadniki.
2.4.4.1. Beton do produkcji kraweznikow.

Do produkcji kraweznikow nalezy stosowaé beton wg PN-B-06250 [2], klasy B 25
i B 30. W przypadku wykonywania kraweznikow dwuwarstwowych, gorna (licowa) warstwa kraweznikow
powinna by¢ wykonana z betonu klasy B 30.
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Tablica 1. Dopuszczalne wady i uszkodzenia kraweznikéw betonowych.

Dopuszczalna wielko$é
wad 1 uszkodzen

Gatunek 1 Gatunek 2

Rodzaj wad i uszkodzen

Wklestosé lub wypuktos$¢ powierzchni kraweznikow w mm 2 3

Szczerby i uszkodzenia | Ograniczajgcych powierzchnie gorne
krawedzi 1 narozy (Scieralne), mm

Ograniczajacych pozostate powierzchnie:

niedopuszczalne

- liczba max 2 2
- dlugo$¢, mm, max 20 40
- gleboko$¢, mm, max 6 10

2.4. Materialy na podsypke i do zapraw.
Piasek na podsypke cementowo — piaskowg powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712 [5], a do
zaprawy cementowo — piaskowej PN-B-06711 [4].
Cement na podsypke i do zaprawy cementowo — piaskowej powinien by¢é cementem portlandzkim klasy nie
mniejszej niz ,,32,5”, odpowiadajacy wymaganiom PN-B-19701 [10].
Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [11].
2.5. Materialy na lawy.
Do wykonania taw pod krawezniki (takze ciek i i obrzeza) nalezy stosowac, dla:
a) tawy betonowej — beton klasy B 15 lub B 10, wg PN-B-06250 [2], ktorego sktadniki powinny odpowiadac
wymaganiom punktu 2.3.4.

3.Sprzet.
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu.
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet.
Roboty wykonuje si¢ r¢cznie przy zastosowaniu:
- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo — piaskowej,
- wibratorow ptytowych, ubijakéw recznych i mechanicznych.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Transport kraweznikow.

Krawezniki betonowe mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportowymi.

5.WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogélne zasady wykonywania robot.

Ogolne zasady wykonywania robdt podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta pod lawy.

Koryto pod tawy nalezy wykonywac¢ zgodnie z PN-B-06050 [1] i dokumentacja projektowa.

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna
wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zaggszczenia dna wykopanego koryta pod tawg powinien wynosi¢ co najmniej 0,97 wedtug
normalnej metody Proctora.
5.3. Wykonanie law.

Wykonanie taw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02 [16].

Lawy betonowe wykonuje si¢ w szalowaniu zgodnie z rysunkiem konstrukcyjnym . Beton rozscielony
w szalowaniu lub bezposrednio w korycie powinien by¢ wyrdéwnywany warstwami. Betonowanie faw nalezy
wykonywa¢ zgodnie z wymaganiami PN-B-0625 [3], przy czym nalezy stosowac co 50 m szczeliny wypelnione
bitumiczng masg zalewow3.
5.4. Ustawienie kraweznikow betonowych.
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5.4.1. Zasady ustawiania kraweznikow.

Swiatto (odlegloé¢ gornej powierzchni kraweznika od jezdni) powinno by¢ zgodne z ustaleniami z
Inwestorem, min. 8 cm, maks. 12 cm,

Ustawienie kraweznikow powinny by¢ zgodne z BN-64/8845- 02 [16].

5.4.2. Ustawianie kraweznikéw na tawie betonowe;j.

Ustawianie krawg¢znikow na tawie betonowej wykonuje si¢ na podsypce z piasku lub na podsypce
cementowo — piaskowej o grubosci 3 do 5 cm po zageszcezeniu.
5.4.3. Wypelnianie spoin.

Spoiny kraweznikow nie powinny przekraczaé szerokosci 1 cm. Spoiny nalezy zaprawg cementowo —
piaskowa przygotowana w stosunku 1;2. Z dodatkiem barwnika szarego.

Spoiny kraweznikow przed zalaniem zaprawg nalezy oczyscic 1 zmy¢ woda
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robét.

Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wygania ogoélne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot.
6.2.1. Badania krawgznikow.

Przed przystagpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatdw przeznaczonych do
ustawienia kraweznikéw betonowych i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez
pomiar i policzenie uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu zgodnie z
wymaganiami tablicy 1. Pomiary dlugosci i glebokosci uszkodzen nalezy wykonaé za pomoca przymiaru
stalowego lub suwmiarki z doktadnosécia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [6].

Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementow nalezy przeprowadzi¢ z dokladnoscia do Imm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub taSmy zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenie katow
prostych w narozach elementéw wykonuje si¢ przez przylozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia
odchylek z doktadnoscig do 1mm.

6.2.2. Badania pozostatych materiatow.

Badania pozostatych materialdéw stosowanych przy ustawianiu krawe¢znikow betonowych powinny
obejmowac wszystkie wlasciwos$ci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatow w pkt 2.

6.3. Badania pozostalych robét.
6.3.1.Sprawdzenie taw.

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaja:

a) Zgodno$¢ profilu podtuznego gérnej powierzchni taw z dokumentacjg projektows.
Profil podtuzny gornej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowana niweleta.
Dopuszczalne odchylenia mogg wynosi¢ +-1 cm na kazde 100 m tawy.
b) Wymiary taw.
Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100m tawy. Tolerancje
wymiarOw wynosza:
dla wysokosci +-10% wysokosci projektowane;j,
- dla szerokosci +-10% szerokosci projektowane;.
6.3.2. Sprawdzanie ustawienia kraw¢znikow.

Przy ustawieniu kraweznikéw nalezy sprawdzac:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraweznikow w poziomie od linii projektowanej, ktore wynosi +-1 ¢cm na
kazde 100 m ustawionego krawgznika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczy kraweznika od niwelety projektowanej, ktore wynosi +-1
cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

€) roéwno$¢ gornej powierzchni kraweznikdéw, sprawdzane przez przytozenie w dwoch punktach na kazde 100
m kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym prze§wit pomiedzy goérng powierzchniag krawegznika i
przytozona tata nie moze przekracza¢ lcm,

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustawionego kraweznika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady odbioru robot.
Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
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pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
pkt 6 daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robét znikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbiorowi robot znikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- wykonanie koryta pod tawe,
- wykonanie fawy,
- wykonanie podsypki.
9.PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wygania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.
Cena wykonania 1 m kraweznika betonowego obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materialow na miejsce wbudowania,
- wykonanie koryta pod tawe,
- ew. wykonanie szalunku,
- wykonanie tawy,
- wykonanie podsypki,
- ustawienie kraweznikow na podsypce (piaskowej lub cementowo — piaskowej),
- wypehienie spoin kraweznikéw zaprawa,
- ew. zalanie spoin masg zalewowa,
- zasypanie zewngtrznej $ciany kraweznika gruntem i ubicie,
- przeprowadzenie badan i pomiard6w wymaganych w specyfikacji techniczne;.
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D-08.03.01

BETONOWE OBRZEZA
CHODNIKOWE

CPV 45233100-0

1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z ustawieniem betonowych obrzezy chodnikowych przy rozbudowie
drogi gminnej
1.2 Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy dla inwestycji
okreslonej w SST D.00.00.00
1.3 Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z ustawieniem
betonowego obrzeza chodnikowego— obramowania chodnikow i dojsé.

Obrzeza przewidziano do ustawienia w nast¢pujacej ilosci:

obrzeza bet. wibroprasowane kolorowe 8x30 - 492,10 mb,.
1.4 Okreslenia podstawowe
1.4.1. Obrzeza chodnikowe — prefabrykowane belki betonowe wibroprasowane rozgraniczajace jednostronnie
lub dwustronnie ciggi komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonych do komunikacji.
1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi normami polskimi i z
definicjami podanymi w SST D-M.-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5 Ogolne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M.-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2 MATERIALY
2.1 Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-M.-00.00.00
»Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2 Stosowane materialy
Materiatami stosowanymi s3:
—  Obrzeza szare i kolorowe odpowiadajace wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775-03/01 [8],
—  Zwir lub piasek do wykonania taw,
— Cement wg PN-B-19701 [7],
— Piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].
2.3 Betonowe obrzeza chodnikowe
Przewidziano (wg klasyfikacji) nastepujace obrzeza:
—  Obrzeze wysokie - Ow, 0 wymiarach 100x30x8cm przy chodniku Gatunek 1 — G1,
— Kolor obrzezy — w zaleznosci od koloru kostki na chodniku (do uzgodnienia z Inwestorem)
2.4 Betonowe obrzeza chodnikowe — wymagania techniczne
2.4.01 Wymiary betonowych obrzezy chodnikowych
Ksztalt obrzezy betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymiary podano

w tablicyl.
Rodzaj obrzeza Wymiary obrzezy cm
Ow | b h r
100 8 30 (20) 3
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rysunek 1. Ksztalt betonowego obrzeza chodnikowego

2.4.02 Dopuszczalne odchylki wymiarow obrzezy

Dopuszczalne odchylki wymiar6w obrzezy podano w tablicy 2.

Rodzaj wymiaru

Dopuszczalna odchyltka , m.
Gatunekl

Dopuszczalna odchytka , m.
Gatunek 2

L

18

+12

B,h

3

+3

2.4.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, peknie¢ i ubytkoéw betonu, o fakturze z formy lub zatarte;j.
Krawedzie elementéw powinny by¢ rowne i proste.

Sktadowanie

Betonowe obrzeza chodnikowe mogg by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane
wg rodzajow i gatunkow.

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy uktada¢ z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych o
wymiarach co najmniej : grubosci 2,5 cm, szeroko$¢ 5 cm, dtugo$¢ minimum 5 cm wigksza niz szeroko$¢
obrzeza.

2.5 Materialy na lawe i do zaprawy

Zwir do wykonania lawy powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11111 [5], a piasek — wymaganiom
PN-B-11113 [6].

Materiaty do zaprawy cementowo-piaskowej powinny odpowiada¢ wymaganiom podanym w SST D-
08.01.01 ,,Krawezniki betonowe” pkt 2.

3.SPRZET
3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M.-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 3.
3.2. Sprzet do ustawienia obrzezy
Roboty wykonuje si¢ r¢cznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-m.-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 4.
4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu po osiagnieciu przez
beton minimum 0,7 wytrzymato$ci projektowane;.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogolne wymagania dotyczace robodt

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-m.-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypke (fawe) nalezy wykonywa¢ zgodnie z PN-B-06050 [1]. Wymiary wykopu powinny
odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.
5.3. Podloze

Podtoze pod ustawienie obrzeza moze stanowi¢ grunt piaszczysty — rodzimy lub podsypka (fawa) ze
zwiru lub piasku o grubosci warstwy od 3 do 5 cm po zageszczeniu. Posypke (tawe) wykonuje si¢ przez
zasypanie koryta zwirem lub piaskiem i zaggszczenie z polewaniem woda.

5.4. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawi¢ na wykopanym podlozu w miejscu i ze $wiattem
(odlegltoscig gornej powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowe;j.

Zewnetrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczaé szerokosci 0,5 cm. Nalezy wypehié je piaskiem lub zaprawa
cementowo-piaskowa w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczysci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musza by¢
wypehione catkowicie na petng glebokosc.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M.-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot
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Przed przystapieniem do robot, Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatow przeznaczonych do
ustawienia betonowych obrzezy chodnikowych i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.
Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i
policzenie uszkodzen wystepujacych na powierzchni i krawedziach elementu, Pomiary dtugosci i glebokosci
uszkodzen nalezy wykona¢ za pomocg przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadnosciag do 1mm, zgodnie z
ustaleniami PN-B-10021 [4].

Sprawdzenie ksztattu i wymiar6w elementoéw nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscia do Imm .

6.3. Badania w czasie robét

W czasie robot nalezy sprawdzi¢ wykonanie:

a) koryta pod podsypke (fawe) — zgodnie z wymaganiami pkt 5.2

b) podtoza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki (lawy) ze zwiru lub piasku — zgodnie z
wymaganiami pkt 5.3,

C) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego — zgodnie z wymaganiami w pkt 5.4, przy dopuszczalnych
odchyleniach:

— linii obrzeza w planie, ktoére moze wynosi¢ £ 2 cm na kazde 20m. dtugosci obrzeza,

— niwelety gornej ptaszczyzny obrzeza ktore moze wynosi¢ = 1cm na kazde 20m. dtugosci obrzeza,

— wypelnienia spoin, sprawdzenie co 10 metrow, ktore powinno wykazywaé catkowite wypetnienie badanej
spoiny na petna giebokosc.

6. OBMIAR ROBOT

7.10gélne zasady obmiaru roboét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M.-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustawionego obrzeza chodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M.-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

—  Woykonane koryto,

—  Woykonania podsypka,

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki ocbmiarowej

Cena wykonania 1 m. betonowego obrzeza chodnikowego obejmuje:
—  Prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— Dostarczenie materiatow,

—  Wykonanie koryta,

— Rozscielenie i ubicie podsypki

— Ustawienie obrzeza

—  Obsypanie zewngtrznej §ciany obrzeza,

—  Wypetnienie spoin,

—  Przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
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