PRZEDMIAR ROBOT

NAZWA INWESTYCJI : Budowa o$wietlenia drogowego w m. Jasce gm. Pionki - zasilanie ze sta-
cji transf. 15/0,4kV: "Jasce 2", "Jedlnia Kolonia 3"

ADRES INWESTYCJI : m. Jasce gm. Pionki

INWESTOR : Gmina Pionki

ADRES INWESTORA :  ul. Zwyciestwa 6a, 26-670 Pionki

BRANZA : elektryczna

Ogétem wartos¢ kosztorysowa robét : zt

Stownie:

WYKONAWCA : INWESTOR :

Data opracowania Data zatwierdzenia



PRZEDMIAR ROBOT

L |

p.

Opis i wyliczenia

j-m.

Poszcz

Razem

Budowa osw

Jasce 2", "Jedlnia Kolonia 3"

ietlenia drogowego w m. Jasce gm. Pionki - zasilanie ze stacji transf. 15/0,4kV: "

1] KOD CPV: 31527200-8 Oswietlenie zewnetrzne
1 KNNR 5 |[Montaz i stawianie stupdw linii napowietrznej nn - pojedyn- |stup
d.10901-02 |czy z ustojami P-10/ZN
12 stup 12.000
RAZEM 12.000
2 Montaz i stawianie stupéw linii napowietrznej nn z zerdzi wi- |stup
d.1 rowanych E-10,5/4,3 - pojedynczy o dtugosci do 10.5m
2 stup 2.000
RAZEM 2.000
3 Montaz konstrukcji stalowych i osprzetu linii napowietrznej |szt.
d.1 nn - Sruba hakowa M20x200
13 szt. 13.000
RAZEM 13.000
4 Montaz konstrukcji stalowych i osprzetu linii napowietrznej |szt.
d.1 nn - Sruba hakowa M20x250
2 szt. 2.000
RAZEM 2.000
5 Montaz konstrukcji stalowych i osprzetu linii napowietrznej |szt.
d.1 nn - hak do mocowania tasmg SOT39 + taSma stalowa
COT 37iCOT 36
2 szt. 2.000
RAZEM 2.000
6 Montaz przewoddéw izolowanych linii napowietrznej nn typu [km.p
d.1 AsXSn 2x35mm2 rzew
0.651 km.p 0.651
rzew
RAZEM 0.651
7 Montaz konstrukcji stalowych i osprzetu linii napowietrznej |szt.
d.1 nn - ogranicznik przepie¢ GX0-0,66/5
3 szt. 3.000
RAZEM 3.000
8 Montaz przewodéw do opraw oswietleniowych - YDY-450/ |kpl.p
d.1 750 2x1,5mm2 wcigganie w wysiegniki rzew
15 kpl.p| 15.000
rzew
RAZEM 15.000
9 Montaz wysiegnikéw rurowych jednoramiennych WRN o dt. |szt.
d.111002-02 |1m wg proj. o masie do 30 kg na stupie
| 15 szt. 15.000
| RAZEM 15.000
10 KNNR 5 |Montaz opraw oswietlenia zewnetrznego na wysiegniku - szt. ;
d.1/1004-02 'oprawa LED o mocy 86W, Il klasa ochronno$ci ‘
115 szt 15.000|




PRZEDMIAR ROBOT

L | Podst Opis i wyliczenia j.m. | Poszcz | Razem
p.
RAZEM 15.000
11|KNNR 5 |Montaz skrzynki bezpiecznikowej w liniach napowietrznych |szt.
d.1/0906-02 |nn z przewoddw izolowanych-skrzynka SV 29.25
15 szt. 15.000
RAZEM 15.000
12|KNNR 5 |Wykonanie przektadek izolacyjnych z PCW o ér.do 60 mm |m
d.1/0113-01 |pomiedzy wysiegnikiem i uchwytami mocujgcymi o dt. 0,3m
- szt. 30
9 m 9.000
RAZEM 9.000
13/KNNR 5 |Podtgczenie przewoddw kabelkowych o przekroju zyty do  [szt.z
d.1[1203-08 |2.5 mm2 pod zaciski lub bolce-przewéd YDY2x1,5mm2 yt
60 szt.z| 60.000
yt
RAZEM 60.000
14|KNNR 5 |Montaz uzioméw poziomych FeZn 25x4 mm w wykopie 0 |m
d.1/0605-01 |gtebokosci do 0.6 m; kat.gruntu I-Il
50 m 50.000
RAZEM 50.000
15|KNNR 5 |Mechaniczne pogrgzanie uzioméw pionowych pretowych w |kpl.
d.1/0605-08 |gruncie kat.lll przy stupie
2 kpl. 2.000
RAZEM 2.000
16/KNNR 5 |Badania i pomiary instalacji uziemiajgcej (pierwszy pomiar) |szt.
d.1(1304-01
3 szt. 3.000
RAZEM 3.000
17|KNNR 5 |Badania i pomiary instalacji skuteczno$ci zerowania (pierw- |szt.
d.1{1304-05 |szy pomiar)
2 szt. 2.000
RAZEM 2.000
2 Roboty dodatkowe
18/Wg wy- |Roboty geodezyjne - tyczenie i inwentaryzacja (2 osoby 4 kpl
d.2|ceny ge- |dni po 8 godzin)
odety
1 kpl 1.000
RAZEM 1.000




